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本研究では，専門家だけではなく素人でも簡単に利用できる，昆虫など小生物の形と動きを計測

するための１〜２台のカメラと計測ステージおよび処理を行うコンピュータの組み合わせで，可搬

可能なシステムを構築することを目指すものである．特に，内側を鏡にした円筒を魚眼レンズによ

り上下から観測し，ステレオ計測により三次元形状を計測する方法について，シミュレーションお

よび計測装置を試作し検討を行った． 

平成１７年度は，シミュレーションならびに試作に重点を置いて研究を行い，本提案システムに

より三次元形状計測が可能であることを確認した．さらに平成１８年度においては，まず計測精度

向上のために，ステレオマッチング手法の検討を行った．その結果，SSDを用いたブロックマッチ

ングによる対応点探索よりもＤＰマッチングを用いた探索の方が精度が良くなることが分かった．

また，カメラと円筒鏡の位置関係をこれまでは理想的な配置になっていると仮定して，シミュレ

ーションならびに試作システムでの実験を行っていたが，実際にシステムを使う場合，カメラと円

筒鏡の位置関係を正確にキャリブレーションする必要がある．そのため，円筒鏡の底面に同心円を

用いたパターンを配置し，観測される画像からキャリブレーションを行う手法の検討を行い，カメ

ラの傾きや円筒鏡の中心とカメラの光軸のずれを補正できることが分かった． 

さらに，試作システムに光源システムとしてリングライトを取り付け，効率よく対象物体の細部

まで計測が可能になった． 

※ 成果の公表を見合わせる必要がある場合は、その理由及び差し控え期間等を記入した調書(A4 判縦長横書 1 枚)を  
添付すること。 
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  (1) 円筒鏡                    (2) 魚眼レンズ                   (3) ステレオ計測 
  (4) 全周形状計測               (5) 電子図鑑                     (6) 
  (7)                             (8)                                           (裏面に続く) 
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