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9. 研究実績の概要

本研究では，変分ベイズ法およびMCMC法を利用したノンパラメトリックベイズ法をセミパラメトリックモデルに適用し，実問題でその
有効性を実証することである．27年度はノンパラメトリックベイズ法が対象とする無限次元モデルに撹乱パラメータを導入したモデル
を効率よく構築するため，データドリブンのアプローチと理論ベースのアプローチを並行して進める予定であった．
データドリブンモデルの構築については，運転行動および車両の挙動データ，適応支援ロボティクス，血管成長のデータのモデル化に
取り組んだ．撹乱パラメータが存在する場合にはセミパラメトリックモデルを導入する予定であったが，本年度に扱ったモデルでは現
れなかった．運転行動モデリングについては，ノンパラメトリックベイズ法の一種であるBP-AR-HMMによるモデル化が従来のHMM，AR-H
MM，HDP-AR-HMMに比べて優れた予測性能を示すことを確認し，論文投稿中である．さらにドライビングシミュレータを用いてデータ収
集を行い，車両の挙動データをも含めたデータがオプティカルフローと最適制御によるモデルによく一致することを確認した．適応支
援ロボティクスのデータについては，着衣支援行動のモーションキャプチャデータがガウス過程隠れ変数モデル(GPLVM)でよくモデル
化できることを確認した．血管成長のデータについては現時点では力学モデルで説明できることがわかり，セミパラメトリックモデル
もノンパラメトリックベイズ法も不要であった．
理論ベースモデルについては，風況予測に用いた方法をさらに一般化し，ヘビーテイルな分布に対してロバストな推定が可能な手法を
提案し，信号処理分野で最高レベルのジャーナルであるIEEE Trans. Signal Processing に発表した．
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27年度が最終年度であるため、記入しない。
（理由）

（区分）
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11.現在までの進捗状況

今後の研究の推進方策　等
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13.研究発表（平成２７年度の研究成果）
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〔図書〕　計（０）件

14.研究成果による産業財産権の出願・取得状況

〔出願〕　計（０）件

〔取得〕　計（０）件

15.科研費を使用して開催した国際研究集会

〔国際研究集会〕　計（０）件

発明者

国際研究集会名 開催年月日 開催場所

権利者 産業財産権の種類、番号 国内・外国の別

出願年月日

権利者発明者

産業財産権の名称 取得年月日

発行年書　　名

産業財産権の名称 国内・外国の別出願年月日産業財産権の種類、番号
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著　者　名

総ページ数
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16.本研究に関連して実施した国際共同研究の実施状況

（１）国際共同研究： －

17.備考
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